e
BELIMO

Sitownik obrotowy z interfejsem
komunikacyjnym, do zaworow
motylkowych

+ Moment obrotowy 40 Nm

Napiecie znamionowe 24 V AC/DC
Sterowanie: analogowe 0 ... 10 V DC
lub zmienne

Sygnat sprzezenia zwrotnego
2...10 V DC lub zmienny

+ Komunikacja po szynie BELIVO MP-Bus
Przetwarzanie sygnatow z czujnikow

Dane techniczne

Dane elektryczne

Karta katalogowa

Sitownik obrotowy GR24A-MP-7

Napiecie znamionowe

24 V AC 50/60 Hz /24 V DC

Zakres napiecia zasilania

19,2...28,8 VAC/21,6...28,8V DC

Pobo6r mocy Praca 4,5 W przy znamionowym momencie obrotowym
W spoczynku 1,5W
Moc znamionowa 7 VA

Przytacza Kabel 1 m, 4 x 0,75 mm?2

Dane funkcjonalne

Ustawienia fabryczne Zmienna Ustawienia

Moment obrotowy (znamionowy)

min. 40 Nm przy napieciu znamionowym Zredukowany 0 25%, 50%, 75%

Sterowanie  Sygnat nastawczy Y

Zakres roboczy

0...10 V DC, impedancja wejsciowa 100 kQ Zamknij/Otworz lub 3-punktowe
(tylko przy zasilaniu napieciem
przemiennym)
Punkt poczatkowy 0,5 ...30 V DC

Punkt kofcowy 2,5 ... 32 V DC

2..10vDC

Sygnat sprzezenia zwrotnego (napiecie
pomiarowe U)

2..10V DC, maks. 0,5 mA Punkt poczatkowy 0,5...8 V DC

Punkt koricowy 2,5 ... 10 V. DC

Btad synchronizacii

5%

Czas ruchu

90s/90°< 75..290 s

Automatyczne dostosowywanie czasu ruchu,
zakresu pracy oraz napiecia pomiarowego do
mechanicznie ustalonego kata obrotu.

Reczne uruchamianie funkcji dostosowywania Dostosowywanie uruchamiane

przy uzyciu przycisku lub przy uzyciu automatycznie przy kazdym

oprogramowania PC-Tool. zafaczeniu zasilania albo
uruchamiane recznie.

Przestawianie reczne

MAX (maksymalne otwarcie) =100%
MIN (minimalne otwarcie) = 0%
ZS (potozenie posrednie, tylko przy zasilaniu
napieciem przemiennym) =50 %

MAX = (MIN +30°<) ...
100%MIN= 0% ... (MAX - 30°<))
ZS = MIN ... MAX

Poziom mocy akustycznej Maks. 45 dB (A) Czas ruchu 75s=50dB (A)
290 s < 40dB (A)

Wskaznik potozenia Mechaniczny, naktadany

Bezpieczenstwo

Klasa ochronnosci Il (napiecie bezpieczne — niskie)

Kategoria ochronna obudowy IP 54 we wszystkich pozycjach montazu

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna CE zgodnie z 89/336/EEC

Zasada dziatania Typ 1 (wg EN 60730-1)

Odporno$é na impulsy napieciowe 0,8 kV (wg EN 60730-1)

Stopien zanieczyszczenia $rodowiska 3 (wg EN 60730-1)

Zakres temperatur otoczenia +0 ... +50°C

Temperatura czynnika -20 ... +100°C (w zaworze motylkowym)

Zakres temperatur sktadowania -40 ... +80°C

Zakres wilgotno$ci otoczenia 95% wilg. wzgl., brak kondensacji (wg EN 60730-1)

Konserwacja Bezobstugowy

Wymiary / masa

Wymiary

Patrz ,Wymiary” na str. 5.

Masa

okoto 2500 g
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GR24A-MP-7

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

A

Cechy charakterystyczne wyrobu

Zasada dzialania

Przetwarzanie sygnatu z czujnikow

Sitowniki parametryzowalne

Latwy montaz bezposredni

Reczne przestawianie

Regulowany kat obrotu

Wysoka niezawodno$¢ dziatania

I1SO 5211 - FO7
Zawor motylkowy D6..

Pozycja podstawowa

Akcesoria

Akcesoria elektryczne

/4
Sitownik obrotowy z interfejsem komunikacyjnym, °
24V AC/DC, 40 Nm m

+ Sitownika do przepustnic nie wolno stosowa¢ w dziedzinach innych niz wymienione
w dokumentacji, w szczegélnosci nie moze by¢ stosowany w samolotach, ani innych
srodkach transportu powietrznego.

+ Montaz moze by¢ wykonywany wytacznie przez osoby o odpowiednim przeszkoleniu.
Trzeba przestrzega¢ wszystkich, majacych zastosowanie, norm i przepisow dotyczacych
instalowania i montazu.

+ Urzadzenie moze by¢ otwierane tylko przez producenta.

Uzytkownik nie moze ani wymienia¢, ani naprawia¢ zadnych elementéw urzadzenia.

+ Nie wolno odtacza¢ kabla od urzadzenia.

+ Przy obliczaniu wymaganego momentu obrotowego trzeba uwzgledni¢ dane dostarczone
przez producentow przepustnic (przekradj, konstrukcja, miejsce montazu), jak rowniez
warunki przeptywu powietrza.

+ Urzadzenie zawiera elementy elektroniczne. Nie wolno go wyrzucaé wraz z odpadami
domowymi. Ze zuzytym lub uszkodzonym urzadzeniem trzeba postepowa¢ zgodnie
z obowigzujacymi przepisami dotyczacymi utylizacji odpadow.

Praca konwencjonalna: do sterowania sitownikiem jest uzywany standardowy sygnat nastawczy
0...10 V DC. Sitownik ustawia sie do pozycji zgodnej z sygnatem nastawczym.

Napiecie pomiarowe U stuzy do elektrycznego sygnalizowania potozenia sitownika 0 ... 100%
oraz jako sygnat nastawczy dla sitownikéw podrzednych.

Wspdfpraca z szyng MP: za posrednictwem szyny MP sitownik odbiera cyfrowy sygnat
nastawczy od regulatora wyzszego poziomu i ustawia sie w zadanej pozycji. Zacisk U petni
funkcje interfejsu komunikacyjnego, dlatego nie jest dostepne na nim analogowe napigcie pomiarowe.

Sitownik MP petni wowczas funkcje przetwornika analogowo/cyfrowego umozliwiajacego
przesytanie sygnatu z czujnika, poprzez szyne MP, do systemu wyzszego poziomu. Sitownik MP
petni wéwczas funkcje przetwornika analogowo/cyfrowego umozliwiajgcego przesytanie sygnatu
z czujnika, poprzez szyne MP, do systemu wyzszego poziomu.

Ustawienia fabryczne sg dostosowane do wigkszo$ci najczesciej wystepujacych aplikacii.
Sygnaty wejsSciowy i wyjSciowy oraz inne parametry mozna modyfikowaé przy uzyciu przyrzadu
parametryzujacego MFT-H lub przy uzyciu oprogramowania BELIMO Service Tool, MFT-P.

Potozenie wzgledem zaworu motylkowego mozna zmienia¢ z krokiem 90°<J.

Przestawianie reczne jest mozliwe po nacisnieciu przycisku samopowrotnego (przektadnia
pozostaje wysprzeglona az do zwolnienia przycisku).

Kat obrotu regulowany przy uzyciu zderzakéw mechanicznych.

Sitownik jest zabezpieczony przed przecigzeniem, nie wymaga wytacznikéw krancowych
i zatrzymuje sie automatyczne po dojéciu do zderzaka.

Do zaworéw motylkowych D6 z przytaczem FO7 firmy BELIMO oraz innych przepustnic

0 nastepujacych parametrach mechanicznych:

— koncéwka wrzeciona o przekroju kwadratowym (17 mm) pasujaca do ztacza ksztattowego
w sitowniku obrotowym,

— $rednica kota otworéw (d = 70 mm) do zamocowania zaworu motylkowego.

Przy pierwszym wigczeniu zasilania, tzn. przy rozruchu lub po naci$nieciu przycisku
wysprzeglajacego przektadnie, sitownik ustawia sie w pozycji podstawowe;.
Ustawienie fabryczne: Y2 (obrot w lewo)

Sitownik ustawia sie w potozeniu zgodnym z sygnatem nastawczym.

Sitownik ob- | Zawor
rotowy obrotowy

Ry2 A-AB=0%
Yi¥ O\ | A-AB=100%

Opis Karta katalogowa
Styk pomocniczy S..A.. T2-S.A.
Potencjometr sprzezenia zwrotnego P..A.. T2-P.A.
Reczny przyrzad parametryzujagcy MFT-H T2 - MFT-H
Oprogramowanie PC-Tool MFT-P T2 - MFT-P

www.belimo.com
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Potaczenia elektryczne

Schemat potaczen

A

Uwagi
+ Podfaczac¢ poprzez transformator
bezpieczenstwa.

+ Jest mozliwe réwnolegte potaczenie kilku
sitownikoéw. Sprawdzi¢ pobor mocy.

Sitownik obrotowy z interfejsem komunikacyjnym,

24V AC/DC, 40 Nm

GR24A-MP-7

Praca konwencjonalna Wspbtpraca z szyng MP
1 ~ 1 ~
-+ -+
Y ——— Sygnal nastawczy Y —&—— Czujnik
r U -p»—— Napiecie pomiarowe r U —-¢p—MP
o o
1 2 3 5 1 2 3 5

Funkcje dostepne po podtaczeniu do szyny MP

Podtaczenie do szyny MP
Ly MP

- +
A

Nastepne sitowniki oraz
czujniki (maks. 8)

®---

Zasilanie oraz komunikacja w jednym, tym samym 3-zytowym
kablu

* Nie jest wymagane ekranowanie ani skrecanie przewoddw.
+ Nie sg potrzebne rezystory zakanczajace linie.

Topologia zasilania

Nie ma ograniczen dotyczacych topologii sieci (dopuszczalne
topologie gwiazdy, pierécienia, drzewa lub hybrydowa).

Podtaczanie zewnetrznego zestyku

+ Prad przefaczajacy 16 mA /24 V

o MP o+ MP
A A
} y Ap D:r
E/ :l Nastepne sitowniki — o Nastepne sitowniki
( ) oraz czujniki (maks. 8) oraz czujniki (maks. 8)
C D
N N
1 2 3 5 1 2 3 5
C D e C D
« Zasilanie 24 V AC/DC
Y U « Sygnat wyj$ciowy 0...10V DC Y U

Podtaczanie czujnikow pasywnych

(maks. 0 ... 32 V DC)
* Rozdzielczo$¢ 30 mV

1 ~
— MP
A
H ____ » Nastepne sitowniki
¢ S oraz czujniki (maks. 8)
| *---
| | | | Czujnik | Zakres temperatur Zakres rezystancji Rozdzielczos$é
1 2 3 5
Ni1000 -28 ... +98°C 850 ... 1600 Q 10
C D
PT1000 -35... +155°C 850 ... 1600 Q 10
Y U NTC -10... +160°C 200 Q... 60 kQ 10Q
(w zaleznosci od typu)

www.belimo.com

+ W sitownikach MP punkt poczatkowy

zakresu pracy trzeba sparametryzowaé
jako 20,6 V.
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GR24A-MP-7 Sitownik obrotowy z interfejsem komunikacyjnym, y
24V AC/DC, 40 Nm m

Funkcje przy ustawieniach podstawowych (tylko w trybie konwencjonalnym)

Przestawianie napieciem 24 V AC
z zestykami przekaznika

1 ~
1 c —<4— Y (0..10VDC)
Z regulatora
a\ b
Funkcje a b c
np. 1N 4007 0% < ||
- - ZS 50% <
[ | (potozenie g I N g
1 2 3 5 posrednie)
C‘:‘:‘:‘D 100% < [ A
Y U Sterowanie zgodnie| >
z sygnatem Y
Zdalne sterowanie 0 ... 100 % Ograniczenie minimalnego otwarcia
1l ~ 1 ~
SGA24| pozyci SGA24| pozvei
L ~ Y Z SGF2a| oAvoner L ~ Y z SGFaa| oveener
1]12]3]4] SGE24 1]2]3]4] SGE24
' ' Y VI
! | 10
Y (0..10V DC)
- [ Z regulatora
[ | [ N .
1.2 3 5 1.2 3 5 min
Y U Y U 0 A%
0 100
Sterowanie urzadzenie nadrzedne/podrzedne (master/slave) Sterowanie pradowe 4 ... 20 mA przy uzyciu zewnetrznego rezystora
(w zaleznosci od potozenia)
1L ~ 1L ~
-+ - 4+
——— U DC2..10V —&— Ol 4. 20mA —a
> — (+)
U DC2..10V U DC2..10V
| Do sitownika nadaznego
N o I
1235 Sitownik nadrzedny 1235 Sitownik podrzedny 12353
C‘:‘:‘:‘D C‘:‘:‘:‘D C‘:‘:‘:‘D Rezystor 500 Q przetwarza sygnat
pradowy 4 .. 20 mA na sygnat
Y U Y U Y U napieciowy 2 ... 10 V DC.
Wskaznik potozenia Sprawdzanie dziatania
1L ~
Dostosowywanie kierunku obrotu 1o~
Procedura
+ Do zaciskéw 1 i 2 podtaczyé napigcie
e zasilania 24 V AC.

— Przy kierunku obrotu 0:
Sitownik obraca sie w kierunku ¥
— Przy kierunku obrotu 1:
C‘:‘:‘:‘D Sitownik obraca sie w kierunku /%
Y U + Zewrze¢ zaciski 2 3:

— Sitownik obraca sie w kierunku
przeciwnym

T \ T » Odtaczyé zacisk 3:
1 5

4 www.belimo.com
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BEL"\”O® Sitownik obrotowy z interfejsem komunikacyjnym, GR24A-MP-7
— 24V AC/DC, 40 Nm

Funkcje sitownikow przy specjalnych wartosciach parametrow

Przestawianie napieciem 24 V AC
oraz ograniczenie z zestykami przekaznika

L~ e —<d-Y(0..10VDC)
Z regulatora
Funkcje a b c d e
ZAMKNIECIE"Y ||~ |~ |~ |
a\ b\ c\ d
-4 MIN. |
np. 1N 4007 7S
| (potozenie g P i P I il
T postechie)
1 2 3 5 MAKS. I I I i
C‘:‘:‘:P OTWARGIE R R N
1 ~ Y U - y
Sterowanie zgodnie| A
z sygnatem Y

1) Uwaga! Funkcja ta dziata tylko wtedy, gdy jako punkt poczatkowy zakresu pracy zdefiniowano min. 0,6 V.

Sterowanie 3-punktowe Sterowanie Zamknij/Otworz
1l ~ 1l ~
- +
)
a/ b Przetacznik
—+ kierunku obrotu
np. 1N 4007 0
—Uu —»— 01)) ru———o
N a| b0 1 I
1 2 3 5 —L |- F | 7N 1 2 3 5
d—++—b — || stop | stop s e s
I N
L ~Yy U — |-t /"‘ V/‘\ 1 ~ Y U
A AN N - +
Wymiary [mm]
Rysunki wymiarowe
44 151

97
70

CH

I E—

28

e e

124
h

iy

ST s

[

N
=1 | —
- N\ o

59 183
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GR24A-MP-7

Elementy obstugowe oraz kontrolKi

BELIMO Sitowniki S.A.
ul. Zagadki 21

02-227 Warszawa

Tel. +48 22 886-53-05
Fax +48 22 886-53-08
info@belimo.pl
www.belimo.pl

V' 4
Sitownik obrotowy z interfejsem komunikacyjnym,
24V AC/DC, 40 Nm M

(1) Przetacznik kierunku obrotu
Przetaczanie: zmienia si¢ kierunek obrotu

@ Przycisk oraz zielona kontrolka LED
Wytaczona: brak zasilania lub awaria
Swieci sig na zielono:  praca
Nacisniecie przycisku:  wiacza funkcje dostosowania kata obrotu, nastepnie sitownik powraca
do standardowego trybu pracy.

(3 Przycisk oraz z6ita kontrolka LED

Wytaczona: praca standardowa bez szyny MP-Bus
Swieci sie na z6tto: trwa proces dostosowywania lub synchronizacji
Miga na zétto: do jednostki nadrzednej MP wystano zadanie adresowania

Nacisniecie przycisku:  potwierdzenie adresowania
Szybko miga na zétto:  trwa komunikacja z szyng MP

@ Przycisk wysprzeglajacy przektadnie

Naciséniecie przycisku:  nastepuje wysprzeglenie przektadni, wytaczenie silnika, mozna recznie
zmienia¢ potozenie

Zwolnienie przycisku:  wigczenie przektadni, rozpoczecie synchronizaciji, nastepnie powrot
do standardowego trybu pracy

(3 Gniazdo serwisowe
Do podtgczania przyrzadéw parametryzujacych oraz serwisowych

www.belimo.com
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