Arkusz informacyjny

Sitownik sterowany sygnatem analogowym

AME 435

Opis

Sitownik AME 435 jest stosowany do zawordéw 2- i
3-drogowych typu VRB, VRG, VF i VL o $rednicy
do DN 80.

Sitownik ma kilka funkgji specjalnych:

+ automatycznie dostosowuje skok do pozycji
krancowych zaworu, co znacznie skraca czas
rozruchu (samodostrajanie do skoku);

- funkcja regulacji przeptywu przez zawor —
pozwala zmienia¢ charakterystyke zaworu
z liniowej na logarytmiczna lub odwrotnie;

. funkcja przeciwoscylacyjna, zwiekszajaca
oszczednos¢ energii i kosztéw oraz poprawiajaca
wydajnos¢ energetyczng;

« zaawansowana konstrukcja zawiera wytacznik
przeciazeniowy zabezpieczajacy sitownik i zawor
przed nadmiernym obcigzeniem.

Kombinacje potaczen z innymi zaworami mozna
znalez¢ w tabelach Akcesoria.

Dane podstawowe:
+ Zasilanie (AC lub DQ):
- 24V, 50 Hz/60 Hz
+  Wejsciowy sygnat sterujacy:
- 0(4)-20 mA
-0(2-10V
- Sita:400N
+  Skok:20 mm
+ Predkos$¢ (ustawiana):
- 75s/mm
- 15s/mm
+ Maks. temperatura czynnika: 130°C
» Samodostrajanie skoku
+ Sygnalizacja diodami LED
+ Zewnetrzny przycisk RESET (zerowanie)
+  Sygnat wyjsciowy
+ Sterowanie reczne

Zamawianie

Sitownik Akcesoria — Adapter
Zasilanie Maks. Ap
Typ Nr kat. Zawory DN Nr kat.
(%) (bar)
AME 435 24 AC/DC 082H0161 15 9
) L 20 4
Akcesoria — Podgrzewacz trzpienia Do starszych s >
zaworow 06520313
Typ DN Nr Kkat. VRB, VRG, VF, VL 32 1
40 0,8
Podgrzewacz trzpienia 15-80 06520315 50 0.5
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Arkusz informacyjny

Sitownik sterowany sygnatem analogowym AME 435

Dane techniczne

Zasilanie Vv 24 AC/DC; £10%
Zuzycie energii VA |45
Czestotliwos¢ Hz | 50/60

V| 0-10(2-10); Ri=95kQ

Wejsciowy sygnat sterujacy Y
) ysy9 jacy mA | 0-20 (4-20); Ri=500Q

Sygnat wyjsciowy X Vv 0-10 (2-10); RL = 650 Q (maksymalne obciazenie)
Sita zamykajaca N | 400

Maks. skok mm |20

Predkosc¢ s/mm | 7,5lub 15

Maks. temperatura czynnika 130

Temperatura otoczenia °C [0..55

Temperatura transportu i magazynowania -40...70

Klasa ochrony 1]

Stopien ochrony obudowy IP 54

Masa kg |045

61000-6-2, EN 61000-6-3

Dyrektywa niskonapieciowa LVD 2006/95/WE: EN 60730-1, EN 60730-2-14
c €_ oznakowanie zgodnosci z normami Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC 2004/108/WE: EN

Montaz

Mechaniczny

Do montazu sitownika na zaworze nie s3 potrzebne
zadne narzedzia. Zawér z sitownikiem moze by¢
montowany w pozycji pionowej z sitownikiem do
gory lub w pozycji poziomej. Nie mozna montowac
zaworu z sitownikiem skierowanym w dot.

Niedozwolony jest montaz sitownika

w pomieszczeniach, w ktérych moga wystepowac
gazy wybuchowe lub w ktérych temperatura
otoczenia jest nizsza niz 0°C badz wyzsza niz 55°C.
Sitownik nie moze by¢ narazony na dziatanie
strumieni pary, wody ani kapigcych ptynow.

Uwaga:

Po poluzowaniu pierscienia mocujqcego sitownik
na zaworze mozna go swobodnie obréci¢ do 360°
wzgledem zaworu. Po ustawieniu sitownika nalezy
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H

dokrecic pierscieri mocujqcy.

Elektryczny

Dostep do podfaczen elektrycznych mozna uzyskac
po zdjeciu pokrywy sitownika. Do podtaczenia
dtawikéw kablowych przygotowane sa dwa
niegwintowane otwory (@16 i taczony @16/220).
Jeden z otwordéw jest fabrycznie wyposazony

w gumowy dtawik kablowy, a drugi jest
przygotowany do otwarcia.

Uwaga:

Kable i dtawiki kablowe nie mogq obnizac stopnia
ochrony IP sitownika i muszq zapewnia¢ petne
odciqzenie ztqczy.

Dostarczany gumowy dfawik kablowy spetnia stopieri

ochrony IP, ale nie zapewnia petnego odciqzenia
zgodnie z dyrektywq niskonapieciowq LVD.
Nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw i wytycznych.
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Sitownik sterowany sygnatem analogowym AME 435

Ustawienie zworki/
przetacznika DIP

Zworka

+ U/l — wybdr rodzaju sygnatu wejsciowego:
- Pozycja U: wybrane jest wejscie napieciowe
- Pozycja I: wybrane jest wejscie pradowe

Przelaczniki DIP
+ SW 1: nieuzywany

+ SW 2: wybdr zakresu sygnatu wejsciowego
- Pozycja OFF: sygnat w zakresie 0-10 V (wejscie
napieciowe) lub w zakresie 0-20 mA (wejscie
pradowe)
- Pozycja ON: sygnat w zakresie 2-10 V (wejscie
napieciowe) lub w zakresie 4-20 mA (wejscie
pradowe)

+ SW 3: wybor kierunku dziatania sitownika
zgodny (DIR) lub przeciwny (INV)

- Pozycja OFF: sitownik pracuje w kierunku
zgodnym (trzpien wysuwa sie wraz ze
wzrostem napiecia)

- Pozycja ON: sitownik pracuje w kierunku
przeciwnym (trzpien wsuwa sie wraz ze
wzrostem napiecia)

« SW 4: wybor predkosci — szybko (FAST)
lub wolno (SLOW)
- Pozycja OFF: predkos¢ sitownika wynosi 7,5 s/mm
- Pozycja ON: predkos¢ sitownika wynosi 15 s/mm

+  SW 5: nieuzywany
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SW 6: nieuzywany

SW 7: wybor liniowej (LIN) lub statoprocentowej
(LOG) charakterystyki przeptywu przez zawor
- Pozycja OFF: liniowa charakterystyka przeptywu
przez zawdr zgodnie z sygnatem sterujgcym
- Pozycja ON: statoprocentowa charakterystyka
przeptywu przez zawoér zgodnie z sygnatem
sterujgcym. Te zalezno$¢ mozna regulowac
— patrz sekcja Regulacja statoprocentowej
charakterystyki przeptywu przez zawor

SW 8: wybdr funkgji inteligentnej

- Pozycja OFF: sitownik nie prébuje wykrywac
oscylacji w uktadzie

- Pozycja ON: sitownik wtacza specjalny algorytm
przeciwoscylacyjny — patrz sekcja Algorytm
przeciwoscylacyjny

Regulacja statoprocentowej charakterystyki
przeptywu przez zawoér
(przetqcznik SW 7 w pozycji ON)

Sitownik jest wyposazony w specjalna funkcje
zmiany charakterystyki przeptywu zaworu.
Przez obracanie potencjometru w prawo lub
w lewo mozna regulowac charakterystyke
przeptywu od liniowej do logarytmicznej lub
odwrotnie. Szczegétowe informacje mozna
znalez¢ w instrukgji.
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Sitownik sterowany sygnatem analogowym AME 435

Ustawienie zworki/
przelacznika DIP
(cigg dalszy)

Algorytm przeciwoscylacyjny
(przetgcznik SW 8 w pozycji ON)

Sitownik jest wyposazony w specjalny algorytm
przeciwoscylacyjny. Jesli sygnat sterujacy

Y w pewnym momencie zaczyna oscylowac
(Rys. 1) — obserwujac przebieg sygnatu w czasie
— algorytm zmniejsza wzmocnienie sygnatu
wyjsciowego zaworu. Sitownik zmienia
charakterystyke statyczna na charakterystyke
dynamiczng (Rys. 2) — zmiany sygnatu skoku

zaworu zmieniaja nachylenie charakterystyki
(zmniejszenie wzmocnienia).

Gdy oscylacje sygnatu sterujacego zanikna,
sygnat wyjsciowy zaworu powoli powraca
do charakterystyki statycznej.

Sygnat X (V) potozenia zaworu
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Rys. 2

iMCV — 2. generacja

Oscylacje harmoniczne charakteryzuja sie wysoka
czestotliwoscig i niskg amplitudg wahajaca sie
wokot wartosci wiasnej réwnowagi, a nie wokot
zadanej temperatury. Moga wystepowac nawet
przez 70% czasu regulacji, pomimo prawidtowego
uruchomienia systemu. Oscylacje harmoniczne
negatywnie wptywaja na stabilno$¢ regulacji
oraz na zywotnos$¢ zaworu i sitownika.

Funkcja wyréwnywania

Funkcja wyréwnywania zastosowana w nowej
funkcji przeciwoscylacyjnej 2. generacji redukuje
oscylacje harmoniczne, dzieki czemu
temperatura pomieszczenia jest blizsza
temperaturze zadanej (pozadanej). Réwniejsza
praca zaworu MCV zwieksza jego zywotnos¢,
wydtuza okres eksploatacji sitownika, a takze
pozwala zmniejszy¢ zuzycie energii i koszty.

nastawa

Temperatura

Czas (24 h)

Temperatura

M.G.019.1/01

nastawa

Czas (1h)

— (Y) sygnat sterujacy
—==(X) sygnat zwrotny
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Sitownik sterowany sygnatem analogowym AME 435

Uruchamianie

Po zakonczeniu montazu mechanicznego
i elektrycznego nalezy ustawi¢ zworke

i przetaczniki DIP, a nastepnie wykonac
nastepujace czynnosci kontrolne:

+ Wihacz zasilanie.
W tym momencie automatycznie uruchomi
sie funkcja samodostrajania.

+  Wiacz odpowiedni sygnat sterujacy
i sprawdz, czy:
- kierunek ruchu trzpienia zaworu jest
prawidtowy oraz
- sitownik steruje zaworem na catej
dtugosci skoku.

Urzadzenie jest teraz sprawdzone i gotowe do pracy.

Funkcja automatycznego dostrajania do
skoku zaworu
Sitownik automatycznie dostosowuje skok do
pozycji krancowych zaworu:
- po wigczeniu zasilania po raz pierwszy lub
- po naci$nieciu przycisku STAND-BY/RESET
(Stan gotowosci/resetowanie) na 5 sekund.

Testowanie petnego skoku zaworu
Sitownik mozna ustawic¢ w pozycji catkowicie
otwartej lub zamknietej (w zaleznosci od typu
zaworu), faczac zacisk SN z zaciskiem 1 lub 3.

Sygnalizacja diodami LED/
tryby pracy sitownika

RESETOWANIE/STAN GOTOWOSCI

Wskaznik diodowy
miga na zielono:
tryb samodostrajania
(co 1 sekunde)

(LAOCOOAOAAnTaanm

%

Wskaznik diodowy $wieci 2
na zielono: TRYB J
POZYCJONOWANIA

Wskaznik diodowy ‘
miga na zielono:

TRYB NORMALNY 65
(co 6 sekund)

OOy

Wskaznik diodowy

miga na czerwono:
TRYB GOTOWOSCI 2s
(co 2 sekundy)

Wskaznik diodowy funkgji

Dwukolorowy (zielony/czerwony) wskaznik
diodowy funkcji znajduje sie na obudowie
sitownika. Sygnalizuje on tryby pracy.

Przycisk zewnetrzny

Sitownik jest wyposazony w zewnetrzny przycisk
STAND-BY/RESET (Stan gotowosci/resetowanie)
znajdujacy sie obok wskaznika LED. Naciskajac ten
przycisk w odpowiedni sposéb, mozna wtaczy¢
rézne tryby pracy:

« Tryb samodostrajania
Przytrzymanie przycisku STAND-BY/RESET
(Stan gotowosci/resetowanie) przez 5 sekund
powoduje uruchomienie procedury
samodostrajania sitownika.
Podczas procedury kalibracji, ktéra rozpoczyna
sie wysunieciem trzpienia, dwukolorowy
wskaznik diodowy miga na zielono co
1 sekunde. Po wykryciu maksymalnej sity
(w pozycji kranncowej zaworu) sitownik wsuwa
trzpien az do ponownego wykrycia maksymalnej
sity (w drugiej pozycji kranncowej zaworu).
Sitownik przechodzi w normalny tryb i reaguje
na sygnat sterujacy.

« TRYB POZYCJONOWANIA
Podczas pozycjonowania sitownika zgodnie
z sygnatem sterujagcym dwukolorowy wskaznik
diodowy swieci na zielono.

- TRYB NORMALNY
Po zakonczeniu pozycjonowania sitownika
wskaznik LED miga na zielono co 6 sekund.

- TRYB GOTOWOSCI
Wecisniecie przycisku STAND-BY/RESET (Stan
gotowosci/resetowanie) przetacza sitownik na
TRYB GOTOWOSCI. Sitownik zachowuje ostatnig
pozycje i nie reaguje na zaden sygnat sterujacy.
Tego trybu mozna uzy¢ w celu recznej obstugi
podczas uruchamiania innych urzadzen lub
w celach serwisowych.
Dwukolorowy wskaznik diodowy miga na
czerwono co 2 sekundy.
Po ponownym naci$nieciu przycisku STAND-
BY/RESET (Stan gotowosci/resetowanie)
sitownik przefacza sie w tryb normalny.

DEN-SMT/SI
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Sitownik sterowany sygnatem analogowym AME 435

Sterowanie reczne

Sterowanie reczne odbywa sie przy uzyciu pokretta
regulacyjnego na obudowie sitownika:

+ Odfacz zasilanie lub nacisnij przycisk STAND-
BY/RESET (Stan gotowosci/resetowanie).

+  Wyreguluj potozenie zaworu przy uzyciu
pokretta regulacyjnego (zwrd¢ uwage na
kierunek obrotu).

Gdy regulacja reczna nie jest juz wymagana:

«  Przywrdc¢ zasilanie lub nacisnij ponownie
przycisk STAND-BY/RESET (Stan gotowosci/
resetowanie).

Uwaga:

Po zastosowaniu recznego sterowania sygnat
wyjsciowy (X) jest nieprawidtowy do momentu
osiggniecia przez sitownik pozycji kraricowej.

Podiaczenia elektryczne SP 24V AC/DC ... zasilanie
N L ac24v ;
e pc24v - | 4 SN OV e wspdlne
& y P o
Wersja tylko na 24 VAC/DC g ===l g Y 02-10V . sygnat wejéciowy
HE 2 0(4)-20 mA
> + * a Ny X 0(2)-10V oo sygnat wyjéciowy
snlsp|v]1]s]x] g
u 1,3 ommiecje sy’gng%u wejsciowego .
(nie moze by¢ uzywany do sterowania
3-punktowego)
zasilanie : x Dtugosé przewodu Zalecany przekrdj przewodu
= MC — 0-50m 0,75 mm?
J— é%{ >50m 1,5 mm?
,57/
na dot dogdry.
— -t>: M>
F
Zlomowanie Przed ztomowaniem sitownik nalezy roztozy¢ na
czesci i posortowad na rézne grupy materiatowe.
6 VD.LE.K5.49 © Danfoss 05/2015 DEN-SMT/SI
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Sitownik sterowany sygnatem analogowym AME 435

Wymiary

147

M.D.009.2/02

159,5

82,5

M.D.010.1/03

min. 180

Kombinacje zawor + sitownik

AME 435 +
VRB 2, VRG 2

AME 435 + AME 435 +
VRB 3, VRG 3 VF2,VL2

AME 435 +
VF3,VL3

AME 435 +
AB-QM (DN 40-100)

AME 435 +
AHQM (DN 40-100)
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Danfoss Poland Sp. z 0.0.

ul. Chrzanowska 5

PL 05-825 Grodzisk Mazowiecki
Adres Tuchom:

Tuchom, ul. Teczowa 46

PL 80-209 Chwaszczyno

Tel. +48 58 512 91 00

Fax: +48 58 512 91 05

e-mail: info.den@danfoss.com
www.danfoss.pl

Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za mozliwe btedy drukarskie w katalogach, broszurach i innych materiatach drukowanych. Dane techniczne zawarte w broszurze moga ulec zmianie bez
wczesniejszego uprzedzenia, jako efekt statych ulepszen i modyfikacji naszych urzadzen. Wszystkie znaki towarowe w tym materiale s3 wtasnoscia odpowiednich spotek. Danfoss, logotyp Danfoss sa
znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.
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